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[57]申請專利範圍
1.　一種氣球空拍裝置，包含：一氣球，係漂浮於空中；一基座，係具有一預定重量，並與
地面緊密連接而固定；一搭載組件，其兩端係分別連接該氣球及該基座，而進行轉繞；

以及至少一攝影機，係設置在該搭載組件上，藉由該搭載組件的繞轉，而進行升降。

2.　依據申請專利範圍第 1項所述之氣球空拍裝置，其中，該搭載組件具有一捲線、一主動
輪以及一被動輪，該主動輪與該被動輪係可分別設置在該氣球與該基座上，該捲線係捲

繞在該主動輪及該被動輪上，而該至少一攝影機係設置在該捲線上，藉由一驅動馬達以

驅動該主動輪的轉動，同時帶動該捲線的轉繞以及該被動輪的轉動，進而控制該至少一

攝影機的升降。

3.　依據申請專利範圍第 2項所述之氣球空拍裝置，其中，該至少一攝影機係為二攝影機，
係分別設置在該捲線的前、後側，當該捲線被驅動而轉繞時，其中一攝影機係下降，另

一攝影機則上升。

4.　依據申請專利範圍第 1項所述之氣球空拍裝置，其中 ，該攝影機係具有一無線傳輸元
件，係用以傳輸攝影的資料。

5.　依據申請專利範圍第 1項所述之氣球空拍裝置，更包含至少三固定線，係以三角固定方
式分別連接該氣球與一固定物，藉以穩定該氣球。

6.　依據申請專利範圍第 5項所述之氣球空拍裝置，其中，該固定物係為地面及/或一建築
物。

圖式簡單說明

圖 1 係表示本發明一實施例的結構示意圖；以及圖 2 係表示本發明該實施例之固定氣球
的示意圖。
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