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[57]申請專利範圍
1.　一種水火箭自動充填系統，係包括一加水裝置、一壓力源、一壓力感測裝置、一控制電
路及一充填接頭，其中：該加水裝置係與該充填接頭連通以供給水液對水火箭進行充

填，並且該加水裝置與該充填接頭之間設有一單向閥；該壓力源係與該充填接頭連通，

以提供壓縮氣體對水火箭進行充填，並且該壓力源與該充填接頭之間設有一單向閥，而

該壓力感測裝置則係用以偵測該壓力源輸出之壓力值；該控制電路係與該加水裝置、該

壓力源以及該壓力感測裝置電性連接，該控制電路具有一計量器，該計量器係用以偵測

該加水裝置之輸出總量，且於該加水裝置之輸出總量達設定值後，停上該加水裝置並啟

動該壓力源，再藉由該壓力感測裝置所感測之數據來控制該壓力源之停止。

2.　依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該控制電路更具有一開關
控制單元，該開關控制單元係與該壓力感測裝置電性連接，俾以控制該壓力源停止加壓

之動作。

3.　依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該計量器係為一計時電
譯，俾藉由控制該加水裝置之作動時間來控制該加水裝置之輸出總量。

4.　依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該計量器係為一流量偵測
器，用以偵測該加水裝置之輸出總量。

5.　依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該壓力感測裝置具有一感
測單元及一電路單元，該感測單元係可以自動或手動調整一預定的充填壓力臨界值，該

電路單元係根據該感測單元所設定之預定的充填壓力臨界值，以傳遞一訊息給該控制電

路。

6.　依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該壓力源、壓力感測裝置
與該單向閥之間係以一三通管連通。

- 1425 -



7.　依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，分別配屬該壓力源及該加
水裝置之兩個單向閥與該充填接頭之間係以一三通管連通。

8.　依據申請專利範圍第 7項所述之水火箭自動充填系統，其中，該充填接頭與該三通管之
間係以一軟管連接。

9.　依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該壓力源、壓力感測裝
置、加水裝置及控制電路 均被設置於一箱體內部，而該充填接頭則藉由一軟管延伸而出
以供與水火箭連接。

10.   依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該壓力源係為一打氣幫
浦，而該開關控制單元則為一繼電器之形態，而可藉由該開關控制單元來控制壓力源停

止加壓之動作。

11.   依據申請專利範圍第 1項所述之水火箭自動充填系統，其中，該壓力源係為一壓力鋼
瓶，而該開關控制單元則為一電動閥門之形態，而可藉由該開關控制單元來控制壓力源

停止加壓之動作。

圖式簡單說明

圖 1　係表示習知以手動加壓充填水火箭之示意圖；圖 2　係表示本發明的示意圖；以
及圖 3　係表示本發明的原理圖。
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